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CDD 16/20
A2FLiH

Palettiseur électrique a plate-forme'de
travail repliable de 1,6-2t de série H

®  Confort et efficacité |

r![ énergétigue

A Stable - fiable ‘ @ Intelligent - Sécuritaire | 53 Entretien pratique



A\ Fiabilité

Chassis résistant, mat en acier
profilé en H plus stable, com-
posants de marque de qualite
stable, conformes aux exigenc- |

@ Performances ' _ ey SR 1 ~ es CE/UKCA

La plate-forme & courant alter-
natif 24V avec la commande
proportionnelle - offrent des
performances exceptionnelles,
une manipulation fluide et une

Le design extérieur de I'engin
est fluide et robuste, intégrant
des concepts d'ergonomie
industrielle, ce qui rend l'utilisa-
tion plus confortable. al

CDD 16/20
A2FLiH

Palettiseur électrique a plate-forme de travail repliable de 1,6-2t de série H




Le port de charge est latéral, il
n‘est donc pas nécessaire de
deconnecter 'ensemble de
l'engin et la charge est
pratique.

Durée de travail unique et continue P \
o
de 7,6 heures, répondant § o Chargeur standard de 24V
aux besoins du systéme de * 98 _*  Charge rapide de 100A
P

8 heures de travail

Chargeur de 100 A | 10% a 100%

La batterie est é‘quée de Standard 24V/205Ah 52 ' 2,0 47
chauffage électrique pour une Batterie amovible pour un S Enopton | 24V/300Ah 76 ' 30 | 6.9
utilisation OptimiSée dans des remp'acement facile Standard 24V/300Ah 7.6 - 3.0 6,9
environnements froids. CRRRDASELY En option 24V/350Ah 8.9 ' 35 8.1




Haute performa

Doté dum systéme de sécurits pour les opérations de
chargement et de dédhargemeant

Les différentes hauteurs de levée du mét
entrainent de difféerentes vitesses de
déplacement.

a pleine charge

6%

a pleine charge

a pleine chamge

Les différents modes de fonctionnement
comespondent a de différentes vilesses de
déplacement.

Le moteur de traciion & courant allemaiif et la bolle de vilesses

performances dynamiques puissantes

La boite de vitesses ZF garantit un fonctionnement fiable ; Le moteur de traction a
courant altemnatif offre des performances d'entrainement optimisées ; La direction
électronique assure une opération cenfortable.

Le contréleur ZAP| assure un contrle précis ef fukde, offrant séouité
=t fiabilite.

Le contrileur ZAPI est adopté pour offrir un contréle précis et une qualité fiable. Il est également
équipé d'un venfilateur de refroidissement silencieux. ce qui rend le véhicule prét a affronter
toutes les conditions de travail.

OMBIACE

Le systéme de contrile proportionnel haule performance opiimise
considérablement les parformances de chargement et de déchargement.

Lamanette de commande proportionnelle certifiée CE et |a station de pompe a vanne
proportionnelle sont adoptées, améliorant les performances de micro-contrile ainsi que la
fluidité et la stabilité des opérations de chargement et de déchargement du véhicule.
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Doté dun amét durgence ainsi que dune
marche amiére en cas de bescin

Doté dun systéme de direction
damortissement & vitesss

Intelligent et securitaire

Il est permet de réaliser un arrét
d'urgence en cas de situation critique et
un mouvement arrigre rapide de courte
distance en touchant la manette afin de
garantir la sécurité du conducteur.

La force de la direction de la barre est
associée 4 la vitesse du v&hicule : plus
la vitesse est élevée, plus la force de
direction requise augmente, renforgant
ainsi la sécurité de la conduite.

Equipé d'un systéme de séournité de détection pour ke mode deb out

du conducieur

Un systéme similaire au systéme OPS de chariot
elévateur a contrepoids, réalise un controle sir des
opérations de conduite et de manutention en mode
conducteur debout



Profilé en H du mat

Le profilé en H rend le mat
plus robuste, offrant une
vigion plus dégagee.

Carrosserie
en cadre et
monobloc

L'utiisation d'une structure de chassis
monobloc et en cadre permet une
résistance et une rigidite plus élevees du
véhicule ainsi une stabilité plus grande.

L'ensemble du véhicule adopte une
conception modulaire pour faciliter
lassemblage sur site et 'entretien,
avec des performances et une qualiy

Systeme a structure modulaire
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Le point d'installation du mat
est déplacé vers l'extérieur, ce
qui facilite le demontage et le
montage du mét, améliorant
ainsi le transport, la réparation
et I'entretien du véhicule. -

L'instrument grand écran couleur intelligent
procure une expeérience visuelle améliorée
et permet une vue d'ensemble sur I'état de
lengin d'un seul coup d'ceil. L'instrument
dispose d'une fonction interactive permet-
tant la consultation directe et le réglage des
parametres, rendant son utilisation simple et
son entretien pratique.

Entretien
pratique

Les systémes du véhicule sont
modulaires, ce qui rend I'entretien plus
aisé. La roue auxiliaire peut étre
directement remplacée a l'intérieur sans
nécessiter de levage. La roue motrice
est équipée de trous d'inspection pour
le serrage des boulons et la détection
du couple, facilitant ainsi son entretien
et son remplacement.



Fabricant et Spécifications techniques
Caractéristique
1,01 | Fabricant HELI
1,02 | Modéle CDD16-A2FLiH I CDD20-A2FLiH
1,03 | Enfrainement Electrique
1,04 | Type d'opération A conducteur accompagnant
1,05 | Charge nominale Q kg 1600 | 2000
1,06 | Distance enre le centre de gravilé de la charge el le dos de la fourche C mm 600
1,07 | Distance entre la roue porteuse et e plan amiére des fourches b4 mm 667
1.08 | Empattement y | mm 1264 | 1336
Poids
2,01 | Poids fotal (avec/sans balterie) kg 132001120 1395/1215
2,02 | Charge sur le pont (pleine charge, avant/arriére) kg 1025/1805 11952220
2,03 | Charge sur l'essieu (a vide, avant / arriére) kg 925/395 990/425
Preus/chassis
3,01 | Forme de pneu Polyuréthane
3,02 | Mombre de preus, muss molrces + rues I {x= roues 1x+1/4 | 1x+1/4
3.03 | Dimension de rous motrice i @250 = 75
3,04 | Dimensions de la roue auxiliaire mm @140 = 54
3,05 | Dimension de roue porteuse mm @B85%85 [ 28585
3,06 | Distance entre les axes des roues avant b10 | mm 520
3,07 | Distance entre les axes des roues arriére b11 | mm 385
Dimensions
4,01 | Hauteur totale du mat h1 mm 2088 2088
4,02 | Hauteur de levage libre h2 | mm 0
4,03 | Hauteur de levage maximale h3 | mm 3000 3000
4,04 | Hauteur de levée maximale des fourches hd mim 3605 3605
4,05 | Hauteur de la manette par rapport au sol (minimale/maximale) h5 mm 1170/ 560
4,06 | Longueur totale da fengin (plate-forme de travail repiise | abaissés) (1 mm 1982/2423 2054/2495
4,07 | Longuewr jusquit Ia face avani des lousches (plate-forme de Imvail repite | sbaisée) L2 mm 832/1273 9041345
4,08 | Largeur du véhicule b1 mm 800
4,09 | Dimension de fourche sfefl | mm 60/185/1150
4,10 | Largeur extérieure de fourche b5 mim 570
4,11 | Garde au sol du cenfre de I'empattement m2 | mm 25
4,12 | Largaur de fallde d'empilage & angle drait Palelte de 1000°1200 Ast mm 2405 2477
4,13 | Largeur de falide d'ampilage & angle drat Palette de B00*1200 Ast mm 2392 2464
4,14 | Rayon de braguage minimur (plate-forme de travail repliée) Wa | mm 1508 1580
Performance
5,01 | vitesse de dénlacement, pleine charge /4 vide (platedonme de wavail regiiée & abaissée) kmi/h 6/6 &89 6/6 & 8/9
5,02 |Vitesse de levage, a pleine charge/a vide mm/s 150/300 120260
5,03 | Vitesse d'abaissement, a pleine cha;ge.fa vide mm/s 450370 400/300
504 | o e i bl % 8/16 & 616 516 & 6/16
Batterie / moteur
6.01 | Puissance du moteur d'entrainement (52, 60min) kw 3 3
6,02 | Puissance du moteur de levée (S3) kw 32 32
6,03 | Tension des batteries / Capacité des batteries Viah 24/205 24/300
6.04 | Poids de batterie kg 200 180
Divers
7,01 | Type de contrble d'entrainement Courant alternatif (CA)
7,02 | Type de direction Direction électrigue
7,03 | Niveau sonore aux oreilles dB (A) 64
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Mét standard a large champ de vision

e Hovha e g e ﬁfh’;:;epm;ﬂ) (k) Hauteur totale du mat h1 (mm) Poids du mat (kg)
i 16t 2t 1.6t 2t 16t 2t
M200 2000 1600 2000 1588 1588 408 413
M250 2500 1600 2000 1838 1838 440 448
M270 2700 1600 1850 1938 1938 454 461
M300 3000 1450 1700 2088 2088 473 482
M330 3300 1300 1550 2238 2238 493 502
M350 3500 1200 1400 2338 2338 506 516
M370 3700 1100 1250 2438 2438 519 531
M400 4000 1000 1180 2588 2588 565 576
M425 4250 S00 1050 2688 2688 579 591

Mat entiérement libre de niveau il

Hauteur de ; i
et | 0P oo o P eoormm) (g)| Hauteur e dumat h (mm) | ove mver porte.aorge) (mm) Poids du mét (kg)

(mm) 1.6t 2t 1.6t 2t 1.6t 2t 1.6t 2t
Z5M360 3600 1150 1300 1838 1838 1303 1303 578 580
Z5M400 4000 950 1150 1988 1988 1453 1453 608 611
Z5M435 4350 850 1100 2088 2088 1553 1553 629 631
Z5M450 4500 800 950 2138 2138 1603 1603 638 641
ZSM470 4700 760 8B40 2208 2208 1673 1673 653 656
ZSM480 4800 740 800 2238 2238 1703 1703 659 662
Z5M500 5000 720 770 2338 2338 1803 1803 679 683
Z5M540 5400 650 700 2488 2488 1953 1953 733 738
ZSME00 6000 550 600 2988 2688 2073 2073 784 790

Note : le poids mort du mat correspond au poids mort de la configuration standard (longueur des fourches de 1150 mm, la protection bout de fourches de 570 mm).

Paramétres de configuration

Désignation

i

Dimensions du tablier

porte-charge

Sans tablier porte-charge

804800

804X1000

Longueur des fourches

1150mm

1220mm

Protection bout de

fourches

570mm

685 mm

Type de mat

Trois niveau entigrement libre

Type de base

Hauteur de levage

2000mm

2500mm

2700mm

3000mm

3300mm

3500mm

3600mm

3700mm

4000mm

4250 mm

4350 mm

4500mm

4700mm

4800mm

5000mm

5400 mm
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Standard : .

Enoption:o

Non disponible: /

Designation 1.6t 21
24\I300AhN @] @
Capacité de batierie | 24V/350Ah / (9]
24\/1205Ah [ ] /
Type de pneu Polyuréthane ® ®
Clé universelle (4 U) =l @
Options d'activation Serrure a combinaison O (@]
Lecture de carte 0O O
Plague signalétique en chinois ® [ ]
Plaque signalefique Plague signalélique en anglais
(britannique) O &
Sans rétroviseur L ] L]
Rétroviseur
Avec réfroviseur O O
o vt Sans phares avant & @
Avec phares avant o 6]
Sans feux d'avertissement L ] &
AVeC Telx daverissement
::.ﬂya I": ot rotatifs 0 &)
UL Avec feux d'avertissement
rotatifs sonomes @) @)
standard : @  En option {0 Mon disponible: /
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