| Configuration

Eléments de base

Pneumatique

Bandage plein

Preu simple (roue avant)
Preu double (roue avant)

Valve deux piéces

Valve trois ou quatre piéces

Type de base : mét de levage 3M (hauteur 3 métres)

Eléments de sécurité

Eléments de confort

Poignée de marche arriére avec bouton d'avertisseur

OPS

Interrupteur de siége

Cabine /
Pare-brise /
Climatiseur /
Chauffage

Cabine intégrée

Chauffage

Climatisation simple (refroidissement seul)

Climatisation simple + chauffage

Pare-brise avant (avec essuie-glace)

. Lunette arriére / Pare-brise arriére

Toit vitré (sans ventilateur)

Plaque de toit en polycarbonate (PC)

Surcharge du distributeur multi-voies
Extincteur a poudre (séche)
Avertisseur sonore de marche arriére
Haut-parleur de marche arriére en chinois
Rétroviseur a réglage d' angle central
Rétroviseurs gauche et droit

Siége semi-ouvert / Semi-capsulé
Suspension intégrale

Interface USB / Port USB
Porte-gobelet

Volant avec boule de commande

Ventilateur électrique
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Eclairages / Feux

Autres / Divers

Feu d'avertissement LED clignotant fixe

Gyrophare LED fixe

. Gyrophare LED fixe avec avertisseur sonore
Lampe de travail arriére a LED

Projecteur LED bleu arriére

Barre lumineuse rouge/bleu trois cités (gauche, droite, arriére)

Manchen pour vérin d' inclinaison
Manchen pour vérin de direction

Prise de charge REMA 320

Pistolet de charge GB (norme chinoise)

| Systéme HELIFICS

O|0O|®|O0O|O0|0|0|O0O|OC|@®@ OC|@®@|O|0C|O|0|0|0O |0

ANHUI HELI CO ., LTD.
Add / No.668, FangXing Road, Hefei, China

Fax / +86-551-63639966

Tel [ +86-551-63639068 (North America); 63634335 (Latin America);

63639258 (Europe); 63639358 (Asia); 63662105 (Africa& Middle East);
63648352 (Eurasia); 63629143 (Oceania)

E-mail / heli@heliforklift.net

* Our products are subject to improvements and changes without notice.

Remarque: “@"Standard; “O"En option (ou Optionnel)s
Certaines options non standards necessitent une personnalisation. Veuillez
consulter le personnel commercial local ou les techniciens du développement
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1 Mise a niveau de la série 2-3.8 t ALIMENTE PAR BATTERIE AU LITHIUM 2

Le systeme électrique est équipé de Arcalli b boBction plat ' = ,
multiples fonctions telles que la protec- Mat a large vue, offrant e l,e Le réservoir d’ huile s.ou.de ;
tion contre les courts-circuits, la un champ de vision thamp [k ikfon de ravail extern.e assure une dls?lpatlon
surchauffe, le verrouillage en cas de élargi. e condard therrnlque plus clomplete du
batterie faible et |la protection séquenti- =Lequip systeme hydraulique.

elle. toit en polycarbonate (PC).

Il dispose d’ un ensemble complet de
protection intelligente OPS et de trois
modes : P, Eet S, pour répondre aux
différentes habitudes de conduite des
utilisateurs.

Le systeme hydraulique est
doté d'une étanchéité conique
24°, siire et fiable.

Le mat est équipé de fonctions
de protection contre la rupture
de flexible hydraulique et de
protection par auto-verrouil-
lage en inclinaison avant.

Le systéme de transmission
est optimisé par un rapport de
vitesse élevé, offrant une
puissance importante, une
transmission douce et un
faible niveau sonore.

Avertisseur de dépassement

Image radar

Internet des véhicules

Systeme anti-collision par IA
Limitation de vitesse . | T
envirage : B
Capot de protection du vérin d'inclinaison Pont de direction moulé

Déverrouillage par
empreinte digitale

Traitement anticorrosion

Spécial chambre froide /

Chargeur embarqué @ Tous types d'accessoires

Version spéciale froid

Configuration
non standard

N
Extraction latérale

Amortisseur inférieur du vérin de mat d& 3 batiatle

Double pédale de frein




Mise a niveau de
la série

2-3.8t

© PERFORMANCE SUPERIEURE

La batterie, le moteur et le systéme de commande électronique
sont efficacement adaptés afin d’ exploiter pleinement les
hautes performances du produit.

Haute performance / type puissant / type standard : trois
options de performance pour répondre aux différents besoins
des utilisateurs.

La conception du chassis a empattement long abaisse le centre
de gravité et offre une meilleure stabilité de portage.

© SURETFIABLE

Ensemble complet OPS, auto-verrouillage sans conducteur,
protection intelligente.

Rappel de sécurité au stationnement.

Utilisation d'un essieu moteur renforcé et d’un essieu directeur
moulé ; la qualité est fiable et garantie.

)  CONDUITE CONFORTABLE/ OPERATION CONFORTABLE

L’amortisseur inférieur du vérin de mat réduit les chocs et rend
l'opération plus confortable.

Le mat a large vue et 'arceau de protection plat offrent un champ
de vision opérationnel élargi.

Les sieges semi-ouverts réduisent la fatigue et assurent une
conduite siire et confortable.

© MAINTENANCE ET REPARATION FACILES

Le capot présente un grand angle d’ ouverture, ce qui facilite la
maintenance des principaux composants.

Les orifices d’ inspection de la batterie, du moteur et du systeme de
commande électronique sont centralisés, ce qui rend la mainte-
nance pratique.

La prise de charge est externe, ce qui rend les opérations quotidi-
ennes de charge et décharge plus aisées.

Les batteries lithium sont disponibles en plusieurs capacités et
offrent une longue autonomie,

Chariot élévateur a batterie au lithium




Mise a niveau de la série2-3.8t ALIMENTE PAR BATTERIE AU LITHIUM

Constructeur et Données techniques 1 Constructeur et Données techniques 2

Caractéristique Caractéristique
1.01| Constructeur | HELI] 1.01/ Constructeur ' HELI]
1.02| Modéle CPD20 CPD25 1.02. Modéle CPD30 CPD35 CPD38
1.03| Numéro de configuration A6LIH2-H | A6LIH2-M | A6LIH2-S | A6LIH2-H | A6LIH2-M | A6LIH2-S 1.03| Numéro de configuration ABLIH2-H[A6LIH2-M| A6LIH2-S | A6LIH2-H]ABLIH2-M] ABLIH2-S | A6LIH2-H]A6LIH2-M] A6LIH2-S
1.04| Capacité nominale de levage Q kg 2000 2500 1.04 Capacité nominale de levage Q kg 3000 3500 3800
1.05| Centre de charge c mm 500 105 Centre de charge c mm 500
1.06| Mode d'alimentation (ou Mode de puissance) | | 1 Batterie lithium ] 1:@' Mode d'alimentation (ou Mode de puissance) | | Batterie lithium
1.07 Type de conduﬂe_ | | ] Type de conduite | Typegg condume | _ Type de conduite
______ Dlmensmns hors tout - - [ Q]mersions hors tout - L
2.01| Hauteur de levage maximale H | mm 3000 2.01 Hauteur de levage maximale H mm
2.02| Hauteur totale du portique (fourches au sol, portique vertical) H1 mm 2000 2.02 Hauteur totale du portique (fourches au sol, portique vertical) H1 mm 2070 | 2120 | 2180
2.03| Hauteur totale du mét (fourches au sol, méat vertical) H2 mm 4039 2.03 Hauteur totale du mat (fourches au sol, mat vertical) H2 mm 4217
2.04| Hauteur de levage libre H3 mm 156 2.04 Hauteur de levage libre H3 mm 155 | 160
2.05| Hauteur totale (soutien de toit / arceau de protection) . H4 | mm | 2120 2.05/ Hauteur totale (soutien de toit / arceau de protection) H4 mm 2140
2.06| Garde au sol minimale (au méat / au chassis) H5 mm 115 2.06/ Garde au sol minimale (au mat / au chassis) H5 mm 135
2.07| Distance entre la surface d'assise et 'arceau de toit  H6 | mm 970 2.07 Distance entre la surface d'assise et I'arceau de toit H6 mm 970
2.08| Hauteur de 'axe de traction Ho9 mm 290 2.08 Hauteur de ['axe de traction H9 mm 310 | 283
2.09| Hauteurde rayonnage (calculée  partir de a surface porteuse des fourchesdumat) . H13 = mm 1000 2.09 Hauteurderayonnage calculée  partir de la surface porteusedes fourches dumat)  H13 mm 1182 1177
2.10| Longueur hors tout (avec fourches) L mm 3450 3535 2.10/ Longueur hors tout (avec fourches) L mm 3862 3868
2.11| Longueur hors tout (sans fourches) L mm 2530 2615 211 Longueur hors tout (sans fourches) L mm 2792 2798
2.12| Empattement | U | mm | 1650 _ 212 Empattement | mm | . ) 1750
2.13| Porte-a-faux avant 2 mm | 55 _ 2.13| Porte-a-faux avant 2  mm | 478 [ 484
2.14| Porte-a-fauxarriére LB mm | 415 I 500 214, Porte-3-fauxarriére B3 mm | 564
2.15/| Largeur hors tout oWl omm 1170 215/ Largeur hors tout Wi | mm | 1225
2.16| Vole avant W3 mm 970 2.16/ Voie avant W3 mm 1000
2.17| Voie arriére w2 mm 970 2.17| Voie arriére w2 mm 970
2.18| Plage de réglage des fourches (extérieur) maxi/mini W5 mm 1030/244 2.18 Plage de réglage des fourches (extérieur) maxi/mini W5 mm 1060/250
2.19| Rayon de braquage minimal (extérieur) r mm 2215 [ 2270 2.19 Rayon de braquage minimal (extérieur) r mm 2400 2410
2.20| Rayon de bragquage minimal (intérieur) r mm 80 220 Rayonde braquage minimal (intérieur) r mm 80
2.21| Largeur minimale de couloir 3 angledroit . Ra | mm 2510 221| Largeur minimale de couloirdangledroit Ra | mm 2510
2.22| Largeur de couloir d‘empﬂage aangle droit pour paiette 10001200 mm Ast mm 3880 3935 2 22| Largeurde couloir d fempilage & angle droit pour paleue 1000 x 1200 mm Ast mm 4078 4084 4094
2.23 | Largeur de couloir d'empilage a angle droit pour palette 1200 800 mm | Ast | mm 4080 4135 223' L&geurde couloir d'empilage & angle droit pour palette 1200 x 800 mm Ast | mm 4278 4284 4294
gg@_ In;lip_q[;_qn du mat, avantfarriére aff 8 6/12 2 24| _!_r)_clina?_son_du mat, avant;‘arriére a/p * 6/12
2.25| Dimensions des fourches, épaisseurﬂargeurflongueur TXWXL4 mm | 40x122 X920 | 40% 122X 1070 ) 25T Dimensions des fourches, épaissmrﬂargeurﬂongueur TXWXL4 mm 45%x125x% 1070 | 50X 125X 1070
Performances ] Performances
3.01| Vitesse maximale de déplacement, en charge/a vide [ | km/h | 18/19 14/15 12/13 18/19 14/15 12/13 3.01 Vitesse maximale de déplacement, en charge/a vide (km/ho18/19 | 14/15 | 12/13 | 18/19 | 14/15 | 12/13 | 17/18 | 13/14 | 12/13
3,02 Vitesse de levage, en charge/a vide | Imm/s| 400500 | 310/440 | 240/38 | 400/500 | 290/440 | 230/380 _ 3.02] Vitesse de levage, en charge/a vide | mm/s | 400/500] 310/440 260/380 | 380/480 | 290/440 | 230/380 | 360/480 | 270/440 | 210/380
3.03| Vitesse de descente, en charge/a vide | .mm/s | 450/500  450/450 450/500 450/450 3 03 Vitesse de descente, en charge/3 vide (mm/fs | 4505500
3.04/ Effort de traction maximal, en charge/a vide . | KN 16/13 15/13 14/13 16/13 15/13 14/13 3. 04 Effort de traction maximal, en charge/a vide _ KN | 19/13 [17.5/13 16/13 | 19/13 |17.5/13| 16/13 | 19/13 [17.5/13| 16/13
3.05| Franchissabilité (ou pente maximale), en charge/avide L % | 20025 | 18/20 | 16/20 | 20/25 17/20 15/20 305 Franchissabilité (ou pente maximale), en chargej/a vide . % | 20/25 | 18/20 | 16/20 | 18/20 | 17/20 | 15/20 | 17/20 | 15/20 | 14/20
Poids Poids
4.01] Poids total (a vide / en charge) ke 3265/5265 3580/6080 401/ Poidstotal (3vide /encharge) kg 4150/7150 4470/7970 4705/8505
4.02| Charge par essieu, en charge, avant/arriere kg 4710/555 5440/640 4.02| Charge par essieu, en charge, avant/arriere kg 6330/820 7140/830 7645/860
4.03| Charge par essieu, a vide, avant/arriére | kg | 1540/1725 . 1440/2140 4.03 Charge par essieu, a vide, avant/arriére | kg | 1650/2500 | 1670/2800 | 1675/3030
Roues et pneus Roues et pneus
5.01| Type de pneumatique Pneumatique 5.01 Type de pneumatique Pneumatique
5.02| Nombre de roues (avant/arriére) 2/2 5.02 Nombre de roues (avant/arriere) 2/2
5.03| Pneumatique avant 7.00-12-12PR 5.03 Pneumatique avant 28X9-15-14PR
5.04| Pneumatique arriére | | | 6.00-9-10PR 5.04 Pneumatique arriére 6.5-10-10PR
— — Batterle . e v S—— - e et e e et e s e eom— R— mde —mnee = — s e 1 e S —— . O Ty R e
6.01] Tension / capacité de la batterie [ [wan| 80p02 | 80150 | 80/125 | 80202 [ 80/150 | 80/125 6.01 Tension / capacité de la batterie ] | V/Ah | 80230 | 80202 | 80/150 | 80/230 | 80/202 | 80/150 | 80/230 | 80202 | 80/173
7.01 Puissance du moteur de traction (52-60min) [ [dw [ 14 l 11 { 8 ! 14 ! 11 ! 8 7.01Puissance du moteur de traction (S2-60min) j Ckw [ 18 [ 15 |1 ’ 18 ‘ 15 } b ’ 18 } 15 ‘ 1L
7.02| Puissance du moteur de levage (S3-15%) kw 18 12 10.6 18 12 10.6 T.D2e Puissance du moteur de levage (53-15%) kW n 16 16 2 16 16 2 16 16
7.03| Mode de commande du moteur de traction | MOSFET/AC 7.03) Mode de commande du moteur de traction MOSFET/AC
7.04| Mode de commande du moteur de levage MOSFET/AC 7.04 Mode de commande du moteur de levage MOSFET/AC
7.05| Modeéle du contréleur (ou variateur) ] | Commande électrique Heli-Tech 7.05 Modéle du contréleur (ou variateur) i Commande électrique Heli-Tech
Autres Autres
8.01| Frein de service / Frein de stationnement | 1 'Hydraulique / Mécanique ) 8.01 Frein de service / Frein de stationnement Hydraulique / Mécanique
8.02| Pression de travail du systéme hydraulique Mpa 5 8.02 Pression de travail du systeme hydraulique Mpa 17.5 | 19.5
T "
Ast: -T::’Eﬂ“ d'allée d'empilage & angle droit Ast: Largeur d'allée d'empilage 4 angle droit
a. V] "
L4: Longueur de fourche ij!.: i:‘;gueur de fourche
2 N - \ g -
g = = — N\ 8 g
PR B o \
R L - =
r
1 ..LR.._ L4 2 Lo 2 3




Mise a niveau de la série 2-3.8t ALIMENTE PAR BATTERIE AU LITHIUM

Tableau des options de batteries au lithium TABLEAU DE CONFIGURATION DU MAT 22,5 T

Marque de la batterie Heding Hauteur (mm)
Tension/capacité de la batterie mmzsmevpsmh 80V/173Ah | BOV/202Ah | B0V/230Ah wpml 80V/280Ah | BOV/300Ah | B0V/346Ah | BOV/404Ah | BOV/460Ah | BOV/S60Ah | BOV/G0BAh T Capacité de charge Levée libre (mm) TS dl;’\n_lgile :
5 & ) s 2 n 5
225t(-5) ° 0 o o o o 0 o 0 o 0 o o demat | odRle Haiteur de)  (centre de charge Ma bt étendue Polidscesandcela |
225t(M) ) ° o} o | o | o o o} o} o] o] le] o] maximale Mm} Sanedassior | Avecdoasiar Sans  Avec dossier () o/
2-2.5t(- H) o} o) o} ® o} o} 0 o} (o} ] o) o] o N T dossier
3-35t(-5) o} ° O o} O o} 0 o} 0 [6) o) o o) 2t 2.5t 2-2.5t 2-2.5t 2-2.5¢ 2-2.5t 2-2.5t 2t 2.5t
3.8t(-9) ] 0 ° O 6] 0] (o] o 0 O o] (e} e} M200 | 2000 2000 2500 156 156 1500 2663 3039 3175 3490 6-12
3-3.8t(- M) o o O o O O 0 o 0 0o O 0o 0o M250 | 2500 2000 | 2500 156 156 1750 3163 3530 | 3225 3530 6-12
3-3.8t(H) o} O o o} L 0 @ o o O o @) ¢ M300 3000 2000 2500 | 156 156 | 2000 | 3663 | 4039 | 3265 | 3580 6-12
g M330 | 3300 2000 2500 156 156 2150 3963 4339 3205 3600 | 612
Autres marques de batteries Eikto ﬁ M350 3500 | 2000 | 2500 156 156 | 2250 | 4163 | 4539 | 3315 | 3620 | 612
-— 1§ | T T 1 1 1 1
Tenslon/capacité dela batterle | POOION, | AVTAAN | SOMPIEAN | SO0 | HOW2NM: | SOVAONA | EONOONR | KOO | VAN | SMMERAA | st | BngOOAR: ‘g M370 | 3700 2000 | 2500 156 156 2350 4363 4739 3325 3640 6-12
Autres marques Qe batteries 'i"""ﬂ""‘“ﬁ _ s M400 | 4000 2000 2500 J 156 156 J 2550 | 4663 | 5039 | 3405 | 3120 | 612
Tension/capacité| Cellule EVE — | BOV/L50Ah | BOV/L73Ah | BOV/206Ah | B0V/230Ah | BOV/250Ah | 80V/280Ah | 8OV/304Ah | 80V/346Ah | BOV/412Ah | BOV/4G0Ah | BOV/S60A | BOV/G08Ah 15;, o 1900 | 2300 T T e I e e =
de la batterie Cellule CATL — | 8OV/160Ah | BOV/173Ah | 80V/200Ah | B0V/228Ah | B0V/250Ah | 80V/268Ah | BOV/2024h | 80V/346Ah | BOV/400Ah | 80V/AS6Ah | B0V/536Ah | BOV/G04Ah @ ?gog %ggg ! | Gél%
| & M450 @ 4500 | . tqgo a0 | 156 156 | 2800 | 5163 | 5539 | 3455 | 3760 | . 5
Remarque : 1. Lorsque la capacité de la batterie au lithium choisie est inférieure 3 la capacité standard, certaines performances du véhicule peuvent diminuer . = 1650 < 0 1 T 66
i IZ I;'t'hesiq uipement standard, « O » Equipement en option, « - » Non disponible. Veuillez consulter le service commercial ou |'assistance technique pour le choix de la M500 5000 *1750 2950 156 156 3050 5663 6039 3495 3810 ‘612
capacité de la ba e, T 1 .
3. Le chargeur dédié HELI dispose d'une fonction de charge programmée, permettant une charge en heures creuses pour réduire les colits d'électricité. M550 5500 . f{igg .Jggg ! 156 156 | 3350 | 6163 ] 6539 | 3595 | 3900 I .g_E
000 1050 3.6
MO0 | 6000 | +jgp0 | *japg | 196 156 | 3600 6663 | 7039 | 3635 | 3950 | .3
zM200| 2000 2000 2500 | 867 491 | 1500 | 2663 | 3039 ] 3205 | 3510 | 612
Chargeur ZM250| 2500 | 2000 | 2500 | 117 | 741 1750 | 3163 | 3539 | 3255 | 350 612
Modéle DBOV100ALI-428 | D8OV200ALI-428 | DBOV200ALI-123/DBOV200ALI-423 ZM300| 3000 | 2000 | 2500 | 1367 W__| dded | geem || Wew | g&s | amd | _Gh
Type de cablage Type triphasé  quatre fils g (SR 007 | 000 | 200 [ TN i O R S O s o B (R SN
p flabl KVA 10 i = é’ ZM350 | 3500 2000 | 2500 1617 1241 | 2250 | 4163 | 4539 | 3345 | 3660 | 612
neu gonflable = t 1 1 t t t
: - _ . 2 zm3t0 3700 2000 2500 1717 1341 2350 4363 4739 3365 3680 | 612
i !
Modéled'intemupteur d'alr de a puissance de niveau supérieur) A 32 63 63 .g 400, 4000 | 2000 | 2500 l 1917 1541 1 2550 l 4663 l 503 ] 3445 l 3750 I 612
Plage de tension d'entrée Vac 380%5% 2 ZM425 | 4250 -%%38 -%328 2042 le66 | 2675 4914 5290 | 3465 | 37180 | "G-El-.g
Courant d'entrée A <20A <40 & [zwas0| as00 | 1800|2200 2167 1791 | 2800 | 5153 5529 3495 | 3800 i
et A 5100 = zms00| soo0 | 4920 | A3 | a7 2041 3050 5663 6039 3545 3850 e
1400 1500 6-6
Niveau de protection Pauruns utliisatheyen iédear ZM550 | 5500 | « 790 | 2000 | 2717 2341 3350 ] 6163 | 6539 ] 3645 | 3950 68
Température amblante de service oc 20445 ZM600 | 6000 1600 *1800 2967 2591 3600 . 6663 7039 . 3695 4000 66
: ZSM360, 3600 | 2000 | 2500 | 1147 791 | 1800 | 4283 | 4639 | 3425 | 3730 | 66
Fiches et prises de courant REMA320 Chargeur conforme aux normes nationales T 1 1
ZsMma00| 4000 2000 2500 1297 941 1950 4683 5039 | 3465 3770 | 66
Temps de charge complet - capacité de charge requise/courant de charge +0,2h. 1900 2300 6-6
Temps de recharge Par exemple : si la capacité de la batterie est de 80 /202 Ah et que |'instrument signale un état déchargé, M435 4350 *1900 *2400 l 1387 1041 l 2050 ] 5033 l 5389 l 3495 | 3810 I *6-6
avec un chargeur de 100 A, le temps de charge compléte est de 202 X 0,9 /100+0,2 = 2,02 h 9:’0 ZSM450 4500 . 858 %338 - 1447 1091 2100 | 5183 5539 . 3505 | 3820 | .g_g
[e] | | -
&  Zsm4a0 4700 | . §28 2801 150 1156 | 2165 | 5377 | 5733 | 3525 | 3840 | .28
‘e ZsMas0 4300 | st | 30 | 1557 1201 210 | 5483 5839 | 3545 | 3850 | .20
Courbe de charge 5 zswsoo 5000 | 1850 | o300 | 1647 1201 | 2300 | 5683 | 6039 | 3565 | 3870 | .g¢
: _ . . . . . . = 1450 | 1550 | i I 36
:,za.' ZsM540| 5400 .ggg ? 150 1747 1391 2400 6083 6439 3595 3910 .g_g
ZSM600| 6000 .1238 ‘15;33 1947 1591 2600 6683 7039 3695 4010 .gjg
ZSM650 6500 | 1900 | *1600 2147 1791 2800 7183 7539 3755 4060 33
2 zsM700| 7000 | o0 | L300 2322 1966 2975 7683 8039 | 3805 4110 o
2z — 2t s— 2.5t — 3t — 35t — 8t o i N ]
E Remarque : *fait référence a la capacité de charge nominale des pneus doubles pour les roues avant.
m
4 Remarque:
'axe vertical représente la capacité de charge tandis que ['axe horizontal
500 | | I I I | ] I ] I représente le centre de charge qui est calculé a partir de la surface avant des

fourches jusqu'a la gravité de la charge standard. La charge standard signifie un
cube de 1000mm de longueur. Si le mat estincliné vers I'avant, sivous utilisez des
fourches non standard ou si vous chargez des marchandises volumineuses, la
capacité de charge sera réduite. La capacité de charge du mat standard 3
différents centres de charge est indiquée dans ce tableau de charge.

0! ! L ! ! ! ! L 1 !
Load center(mm) 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400



TABLEAU DE CONFIGURATION DU MAT 3-3,8 T

Mise a niveau de la série2-3.8t

Hauteur (mm)
o Levée libre (mm

el e Camde | Heuawmimae slndve | Podsde | me
de | Modele ayimate charge 500mm) . . s
mat | demat | (ka) Sans dossier | Avec dossier Sans dossier | Avec dossier (kg) ) a8

at [ 3st| 38| 3t [ast|asc| 3t [as5t[38t| 3t [35t[38t| 3t [ast|3er| 3t [35t[38t] 3t [35t]3m

M200 | 2000 | 3000 | 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 |1570| 1620|1680 |2741 | 2701| 2831|3217 | 3217 321?54050 4360, 4595 612
M250 | 2500 | 3000| 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 160 | 160 |1820| 1870 1930 3241 3201|3331 3717 3717 3717 4100 4420 4655 612
M300 | 3000 | 3000 | 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 2070|2120 2180 | 3741 | 3701 | 3831 4217 4217|4217 4150 4470|4705 612
w | M330 | 3300 | 3000 3500 | 3800 | 155 | 160 160 | 155 160 | 160 2220|2270 2330|4041 4091 4131|4517 4517 4517 4170|4500 4735 612
g M350 | 3500 | 3000 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 |2320|2370 2430 4241|4291 |4331 | 4717| 4717 4717 4190|4520 4755 6.1
™ | 370 | 3700 | 3000| 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 |2420 | 2470 2530 4441 | 4491 | 4531 4917 4917 4917 4210 4540 4775 612
% M40O | 4000 | 3000 | 3500 | 3800 | 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 2620|2670 2730 4741|4791 4831|5217 5217|5217 4290 4630 4865 12
# | Mas | 4250 ,gg% .gigg gggg 155 | 160 | 160 | 155 160 | 160 |2745| 2795|2855 4991|5041 5081|5467 5467|5467 4320|4650 4885 %'33

g | waso | 4500 _gggg gégg_gggg 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 |2870 2920 |2980 | 5241 5201 | 5331|5717 5717|5717 43404680 4915 ,eﬁg_

S00 | 5000 |.gg0p| o |npp| 195 | 160 | 180|165 | 160|160 |3120] 17023 574|578 S8 217 217|617 4090 470 4565
M550 | 5500 ,ggﬁ *5% gggg 155 | 160 160 | 155 160 | 160 |3420 | 3470|3530 | 6241 | 6201|6331 | 6717 | 6717 | 6717 4490 4840 5075 ig

M600 | 6000 ég% ggg g;% 155 | 160 | 160 | 155 | 160 | 160 |3670|3720 | 3780 6741 |6701 | 6831 | 7217| 7217| 7217 4530/ 4890 5125| ig |
ZM200 | 2000 | 3000 3500 | 3800 | 864 | 869 | 889 | 388 | 443 | 503 1570|1620 1680|2735 2785|2825 3211|3211 |3211 4070 4380 4615| 6.1
ZM250 | 2500 | 3000| 3500 | 3800 | 1114|1110 1130 | 638 | 693 | 753 |1820| 1870 | 1930|3235 | 3285|3325 | 3711 | 3711 | 3711 4120 4430 4665| g1
ZM300 | 3000 | 3000| 3500 | 3800 |1364 | 1369|1389 | 888 | 943 | 1003 |2070| 2120 |2180| 3735 | 3785| 3825 4211 | 4211 | 4211 4170 4490;4725 612
ZM330 | 3300 | 3000 3500 | 3800 |1514 1519|1539 | 1038 | 1003 | 1153|2220 | 2270|2330 | 4035 | 4085|4125 | 4511 4511|4511 4200, 4520 4755 612
% M350 | 3500 | 3000| 3500 | 3800 | 1614|1619 1639 il38:i193 1253|2320 2370|2430 | 4235 | 4285 | 4325 | 4711 | 4711|4711 | 4220 4540 4775 6.1
8 | zMat0 | 3700 | 3000| 3500 | 3800 1714|1719 1739|1238 | 1293 | 1353 | 2420| 2470 2530 | 4435 | 4485 4525 | ao11 | 4911 | 4911 4240 4560 4795 6.1
§ | 2w | oo | 300 | 3500| 00 114 o1 15 s 5 553 0 10 o s rs s s 2 2 4529 40 475 612

B | zmas | 4250 .g_g% — .iggg 2039|2044 2064 | 1563 1618 | 1678 | 2745|2795 | 2855 | 4986 | 5036| 5076|5462 5462 5462 4350|4670 4905 '&Gig_
ZMASO | 4500 gggg gég g% 2164|2169 2189 | 1688 | 1743 | 1803 2670|2020 2980 | 5235 | 5285 5325 | 5711 5711 571154370 4700|4935 *efig
zms00 | 5000 |.2550 | 2800 2850 2414 2419 2430 1938 1993 | 2053|3120 | 3170|3230 5735 | 5785 5825 6211 | 6211|6211 4420|4760 4995 , &
zmsso | 5500 |2230| 2350 | 265015714 2710 2730 | 2238 | 2293|2353 | 3420| 3470|3530 | 6235 | 6285 6325 | 6711 6711 | 6711 4530 4860, 5095 L
Zm600 | 6000 |, 350 | 2150 |,2290 2964 2069 2989 | 2488 2543 2603 | 3670|3720 3780 6735 6785 6825 7211 T211 7211 4580 4910 5145 5D
ZSM360| 3600 | 3000 | 3500 | 3800 |1114 1119 1139| 688 | 693 | 753 1870|1870 1930|4395 4305 4435|4821 4821 4821 4290|4580 4815 6.6
75M400| 4000 | 3000 | 3500 | 3800 1264 1269 1264 838 843 | 878 2020 2020 2055 4795|4795 4835 5221 5221 5221 4330 4620 4855 g6
7SM435 | 4350 ,%g% .gé% gg% 1364|1369 1394 | 938 | 943 | 1008 |2120|2120 |2180 | 5145 | 5145 | 5185 5571 5571 55?1:4350 4650 4885 .gg
2800 3050 | 3250 : 66

g ZSM450 | 4500 200 3200|300 1414 1419:.1439 98 093 | 10532170 2170 2230 5295 5295 S35 ST21 ST2L ST2L 4370 4660 4555 %
8 | zsmaro| aro0 | 310 3000|3950 |1474 1470 1504 1048 1053 | 1118|2230 2230|2295 5495 5495 5535 5921 5921 5921 4390 46804915 02
@ zsmaso| 4s00 |20 | 22501 3000115411519 1530|1088 1093|1153 | 2270|2270 2330 | 5595 5595 5635|6021 6021 6021 4400 4690 4925 L&
é ZSM500 | 5000 ,%?% 2000 | 2590 11614 1619 1639 1188|1163 | 1253 | 2370 2370|2430 | 5795 | 5795 | 5835 | 6221 | 6221 6221%4430 4720 4955 o2
B oo 54w i% igg’g g;gg 1714 1710 1764|1288 1293|1378 | 2470|2470 2555 6195|6195 6235 6621 | 6621 6621 4460, 4750 4985 ig
ZSM00| 6000 | 13300 | vanag | +g0ag | 1914|1910 1989|1488 | 1493 | 1603 |2670 | 2670 2780 6795 | 6795|6835 7221 7221 7221/ 4560 4850 5085 a2
75M650| 6500|1000 | (1900 |,2950 2114|2119 2179|1688 1693|1793 |2870| 2870 2070|7295 | 7295|7335 | 7721 | 7721 | 7721|4620 4910 5165 .33

ZSMT00 | 7000 1132 1% 2333 2289 12942'2449 i853:1868 2063 | 3045 3045 3240 | 7795 | 7795 | 7835 | 8221 | 8221 8221?46?{) 4960 5215 ig '

Remarque : *fait référence a la capacité de charge nominale des pneus doubles pour les roues avant.

Exemple de code de commande :

ALIMENTE PAR BATTERIE AU LITHIUM

CPD 35 - A 6 LI H2-H
CPD 35 - 6 LI H2- M
CPD 35 - LI H2-S

|
i [=)]

Type haute performance
Nouvelle série H2

Batterie lithium-ion

Commande électrique Heli-Tech
Code variante

Capacité nominale de levage

Chariot élévateur a batterie avec conducteur assis

Type dynamique

Nouvelle série H2

Batterie lithium-ion

Commande électrique Heli-Tech
Code variante

Capacité nominale de levage

Chariot élévateur a batterie avec conducteur assis

L Type standard

Nouvelle série H2

Batterie lithium-ion

Commande électrique Heli-Tech
Code variante

Capacité nominale de levage

Chariot élévateur a batterie avec conducteur assis
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